MAHRLO

APOSYS 10

Kompaktni mikroprocesorovy regulator APOSYS 10

Popis

= dvojity ctyfmistny displej LED

* univerzalni vstup s galvanickym oddélenim

= regulacni vystupy reléové

= regulace: on/off, proporcionalni, PID, PID tfistavova
= piistupové heslo

= alarmové funkce

=  komunikaéni linka RS 232, RS 485

= program pro nastaveni a archivaci dat

Rozsiieni
= analogovy regula¢ni vystup
0(4)~20mA,
0(2)~10V,
20~0(4)mA,
10~0(2)V
= programova regulace (skokova, rampova)
. funkce HOLD
. funkce STANDBY
= real time
= zaruka 3 roky

Popis

Regulator APOSYS 10 je mikroprocesorovy regulacni
systém, urceny k monitorovani a fizeni technologickych
procestl.

Vstupni Céast pristroje je  osazena univerzalnim
Sestnactibitovym prevodnikem s galvanickym oddélenim,
ktery umoziiuje pfipojit na vstupni svorky odporovy
snima¢ Pt100 nebo Nil000, n€kolik typti termoclanki,

unifikovany proudovy ¢i napétovy signal. Zvolit typ
vstupniho signalu lze v programovacim modu.
Vystupni prvky jsou miniaturni relé. Stav ~ vystupt je

indikovan kontrolkami. Na vystupu 1 je realizovano
topeni, na vystupu 2 chlazeni, vystupy 3 a 4 jsou
alarmové. Pro tfistavovou regulaci se vyuzivaji vystupy
la2.

Pristroj se ovlada ctyfmi klavesami na Celnim  panelu.
Veskerd naprogramovanad data jsou uloZena v paméti
EEPROM, c¢imz je jejich zéalohovani zajisténo i po
vypnuti pfistroje. Ptistup do programovani parametrt lze
zablokovat pomoci hesla. Je mozno zamezit pfistup do
vSech nastaveni nebo ponechat volny pfistup k nastaveni
zadané hodnoty.

Pribéh regulace je na konstantni hodnotu (u provedeni
APOSYS 10-1). Jednim z programovatelnych
parametri.  je typ regulace. Lze pouzit regulaci
dvoustavovou, proporcionalni, PID nebo PID tfistavovou.
K automatickému piednastaveni konstant PID regulace
slouzi funkce TUNE.

Vystup dat je realizovan po sériové komunikacni lince

RS 232 nebo RS 485.

Komunikace je typu master - slave. Sériovou linku lze
objednat izolovanou. Soucasti dodavky je komunikaéni
protokol a program pro dalkové nastaveni dat a archivaci
dat.

Rozsifeni

Spojity analogovy regulacni vystup (16 bit) Ize vyuzit pro
fizeni polohy servopohonu, piipadné jinou spojitou
regulaci. V nabidce jsou nasledujici typy izolovanych
nebo neizolovanych analogovych vystupti: 0(4) ~ 20 mA,
0(2) ~10 V, 20 ~ 0(4) mA, 10~ 0(2) V.

Dal$i modifikace regulatoru (APOSYS 10-2, APOSYS
10-3) lze vyuzit pro regulaci v Case - regulace programova
rampova a programova skokova. Prednosti programové
regulace jsou mimo jiné funkce HOLD (regulator ¢eka na
dosazeni zddané hodnoty, teprve poté prepne na dalsi tsek
programu) a funkce STANDBY (udrzovani na zadané
hodnoté posledniho tseku po ukonceni procesu).
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S pomoci obvodu realného casu (Real time) je mozno
startovat regulaci bez pritomnosti obsluhy a zalohovat

pribéh procesu.

Pouziti

Me¢feni a regulace teploty nebo jinych veli¢in.

Technicka data

presnost méfeni

+0,1% z rozsahu +1 digit

teplotni koeficient

25ppm/°C

rozliSeni

dle polohy desetinné tecky, max.0,01

rychlost méreni

5 méfeni/s

kalibrace pii 25°C a 40% r.v.

procesor SAB 80C535N

zéalohovani dat elektricky (EEPROM)

real time obvod realného ¢asu zalohovan

lithiovym ¢élankem

pomocné napé&ti

20VDC, max. 25mA (elektronicka

pojistka)
mechanické vlastnosti
provedeni panelové
rozméry 48x96x119mm
otvor do panelu 43,5x90,5mm

(s otvory [13mm v rozich)

napéjeni
230VAC (+10-15%), 50Hz
24VDC (+10-15%)
24VAC (+10-15%), 50Hz

prikon max.6VA

zobrazeni

displej -999~0~9999

dvojity ¢tyfmistny LED Cerveny
s vysokou svitivosti (segmenty HP)

vyska znakt

10mm a 7,62mm

desetinnd tecka

programov¢ nastavitelna

vstupni signaly

klavesnice foliova, 4 klavesy

hmotnost 0,5 kg

provozni podminky

pracovni teplota | 0~60°C

doba ustaleni do 5 minut

kryti [P 54 (Celni panel)

pripojeni

konektorova svorkovnice, priifez vodi¢e do 2,5mm?
datovy konektor [ Canon 9V

pocet vstupt

| 1 s galvanickym odd¢€lenim

bezpecnostni tiida

I

moznosti:

elektromagneticka kompatibilita

snimac¢ Pt100 dle DIN IEC 751/A2
snima¢ Ni1000/6180 ppm
snima¢ Ni1000/5000 ppm

termoclanek "J"

termoclanek "K"
termoc¢lanek "E"
termoc¢lanek "T"
termoclanek "R"
termoc¢lanek "S"
termoclanek "B"

proudovy signal

napét'ovy signal

-80~ 800°C
-50~ 200°C
-50~ 200°C
-200~1200°C
-200~1300°C
-200~1000°C
-200~ 400°C
-50~1000°C
-50~1700°C
250~1800°C

s linearizaci od
400°C
4~20mA, 0~20mA
0~10V, 0-50mV

CSN EN 61000-6-2

CSN EN 61000-6-3

kompenzace srovnavacich koncti termoclankd:

vnitini presnost 0,5°C pii teploté 20°C
teplotni koeficient 50 ppm/°C

vngjsi 20°C, 50°C nebo 70°C programove
volitelnad

vystupy

spinaci 4x relé 250VAC, 2A

analogovy 16 bit D/A prevodnik
izolovany 0(4)~20mA, 20~0(4)mA-
zatéZovaci odpor max. 5002
nap&tovy 0(2)~10V, 10~0(2)V -
zatézovaci odpor min. 10kQ

datovy RS232 nebo RS485, obousmérna

komunikace izolovana nebo
neizolovana

rychlost 9600 Baud

11 pfenosovych bitli, komunikace
master - slave

presnost
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lze zadat do paméti 10 programi. Pro regulaci
skokovou a rampovou je mozno zadat v kazdém z 10
programi az 20 bodi (fazi). Reguldtor ma hodiny

LT | realného Casu, coz umoznuje spusténi regulace bez
EEHS-BS = ptitomnosti obsluhy a zalohovani prib&hu procesu.
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Podrobny programovaci manual je obsazen v technické
Objednaci kéd dokumentaci, ktera je dodavana s regulatorem.
APOSYS 10 -xx X X provedeni Pfipadné zvlastni pozadavky na funkci regulatoru nutno
-lxxx D-zakladni (regulace pfedem dohodnout s vyrobcem. Je mozno objednat
na konstantni hodnotu) software na zakazku.
22X XX E-multifunkéni
(programové regulace)
3xxx T-multifunkéni Regulaéni algoritmy
(programové regulace s Vsechny vyrabéné modifikace regulatoru APOSYS 10
realnym Casem jsou vybaveny software, ktery umozituje nasledujici typy
komunikacni linka regulace:
x1xx RS 232 neizolovana ONOF dvoustavova regulace (vypnuto/zapnuto) s
X2XX RS 232 izolovani moznostmi zvoleni topeni nebo chlazeni a
X3xXX RS 485 neizolovana zadavani posuvi a hysterezi
X4xX RS 485 izolovana PROI proporcionalni impulsni regulace s moznosti
analogovy vystup zadani proporcionalni konstanty, vykonového
Xxx0x neosazen posuvu a doby periody regulace
xx1x neizolovany PIDI regulace PID impulsni s moZznosti zadéani
xx2x izolovany proporcionalni, integraé’ni’ a derivacni
napdjeni konstanty a doby vzorkovéani
~xxx1 230 VAC PID3 regulace PID tiistavovd s moznosti zadani
XXX 24 VDC proporcionalni, integra(fni' a derivacni
E— 2AVAC konstanty a doby vzorkovani

Modifikace software APOSYS 10
APOSYS 10 -1 xxx
Pribéh regulace: na konstantni hodnotu.

' SETP

APOSYS10-2xxx

Pribéh regulace: na konstantni hodnotu, regulace
rampova, regulace skokova. Pro vSechny pribehy regulace
lze zadat do paméti 10 programi. Pro regulaci skokovou a
rampovou je mozno zadat v kazdém z 10ti programi az 20

bodi (fazi).
| | |
|

APOSYS10-3xxx
Prib&h regulace: na konstantni hodnotu, regulace
rampova, regulace skokova. Pro vSechny pribéhy regulace

Pozadovany typ regulace Ize zvolit v programovacim
moédu. K pocatecnimu prednastaveni PID konstant slouzi
funkce TUNE.

Alarmy
V programovacim moédu lze nastavit Ctyfi rezimy alarmu:

WIN okno

Nastaveni spodni a horni meze alarmu - mezi
témito mezemi je aktivovan alarmovy vystup
(funkci Ize invertovat).

POW okno s posuvem
Nastaveni posuvu spodni a horni meze
alarmu ve vztahu k Zadané hodnoté - mezi
témito mezemi je aktivovan alarmovy vystup
(funkci Ize invertovat).

POSU posuv
Nastaveni posuvu meze alarmu ve vztahu k
zadané hodnot€¢ - po prekroceni meze je
aktivovan alarmovy vystup (funkci lze
invertovat).

STAV stav

Nastaveni meze alarmu - po piekroceni meze
je aktivovan alarmovy vystup (funkci lze
invertovat).




Na kazdém alarmovém vystupu (out3, outd) lze zvolit
libovolny rezim alarmu.
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* Doporucené pripojeni elektrického pohonu s pulshim fizenim
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Program pro nastaveni a archivaci dat

Soucasti dodavky regulatoru je program pro nastaveni a archivaci dat. Program je dodavan na CD a pracuje v opera¢nim
systému Windows 95/98/ME/NT/2000/XP. Slouzi k nastaveni parametri regulatoru z PC, k monitorovani a archivaci
naméfenych hodnot v nastaveném cCasovém intervalu. Namétené hodnoty lze uloZzit do souboru forméatu txt. Po pfevodu
do Excelu se daji vyhodnotit formou tabulek nebo grafii.
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Ukazka programu pro nastaveni dat
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